Actions mécaniques :

Actions mécanigues

Une action mécanique est une action capable de:
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. Caracteristique et representation d’'une actionmécanigue :

Probléme : Un dentiste doit s’arracher une denir (golution
adoptée ci-contre). On suppose qu’un patient (irepgf entre

dans le cabinet. Que va-t-il se passer ?

1- Ou laficelle est-elle attachée ala dent ? ..o e
2- Suivant quel angle par rapport a 'horizon&d@-elle ? ..........ccoooiiiiiiii i
3- Va-t-€ll8 POUSSEI OU LTI 2 ..ttt it et e e e e e e et et e e e e e e e e e e eaeeaeaens
4- Quelle condition manque t-il pour que la dempe étre arrachée ? ..........cccoevvvvviiie |

B- CommeNnt NOMMET CREE ACHION 2 oottt e e e e e e e e e e e e e e

Conclusion:

[1l. Types d’actions mécaniques :

Actions a distance:

Actions de contact:

Action ponctuelle
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Exemple:
Schématiser cette action sur le dessin ci-desdatengité de 3 daN échelle 1mm => 0.1 daN

Force , Po_lnt . Direction Sens Intensité
d’application

V.

Schématiser les actions mécaniques exercées suéhleule automobile rep 1. sur le dessin G
dessous (veéhicule isolé). Sachant que l'intengtéadorce de la corde sur la voiture est de 40, daiplir
le tableau.

Force , Pqint . Direction Sens Intensité
d’application
. ; , . Folio
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Schématiser les actions mécaniques excercéescndiarep 2. et remplir le tableau.

Force Point

, S Direction Sens Intensité
d’application

Conclusion:

4.1- Exemple:
Un joueur de pétanque tient une boule de 0.690 kg (g=9.81 m.8 ou 9.81 m/s?)

Isoler chaque élément et analyser les actions en A.

—>
Calecul ddl Anll: ..o

Point

Force , SO Direction Sens Intensité
d’application
Isolons la boule.
Point . _
{ \f Force d'application Direction Sens Intensité
A LA
Conclusion :
. . . , . Folio
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4.2- Exercices:

4.2.1- Véhicule automobile:

]
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2100daN
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Schématiser les actions mécaniques exercées gthimile et les nommer. Remplir le tableau bilan.

4.2.2- Tracteur:

Force

Point
d’application

Direction

Sens

Intensité

Schématiser les actions mécaniques exercées sacteur et les nommer. Remplir le tableau bilan

Force

Point
d’application

Direction

Sens

Intensité

Schématiser les actions mécaniques exercées solrdeles nommer. Remplir le tableau bilan.

Force , Pc_)int_ Direction Sens Intensité
d’application
. . , . Folio
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V. Rappel sur les vecteurs dans le plan (repere dnvnormé) :

5.1- Composantes d’un vecteur:

Dans le plan vecteur V a pour composantes

Dans le repere ci-contre, a partir des points diegfons de
méme nom, repporter les vecteurs suivants :

Un vecteur F aura comme composante:

. < Tracer dans le repére, a partir des points
¢ correspondants, les vecteurs suivants :
(1daN =1 mm)

A tel que [All =25 daN et O =60°

——

B tel que [BI =30 daN et O(5=90°

; C tel que [C] =40 daN et Oy =210°
<b
0 x
N B <
. . , . Folio
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5.3- Addition de vecteurs:

5.3.1 Addition graphique

Exemple:Dans le repére ci-dessous, a partir du pointaetr

3 ] -2 0 -3 -4
A B C D E
5 3 w2

5.3.2 Addition algébrique

Exemple: A+B+C+D+R-R

5.4- Norme d’un vecteur d'aprés ses composantes:

¢  SOHCAHTOA —>Sg Cy Ta
« & SOH —-> sinus——opposé/hypoténuse
Adjacent
< Sﬂ@@py CAH —-> cosinus——adjacent/hypoténuse
Sﬂ OOp y TOA ——>tangente——opposé/adjacent
Sinus Opposé hYpoténuse
. . . , . Folio
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